
用户需求书

	采购内容
	数量
	技术规格
	交货期

	新增科目二车载设备
	2辆
	磁感应模式

捷达手动挡、海马自动挡
	自合同签订之日起30日历天内

	新增科目三车载设备
	3辆
	差分模式

海马自动挡1辆、海马手动挡2辆
	

	原科目三考试车移装
	3辆
	从捷达车移装到海马车

（自动挡1辆、手动挡2辆）
	


1、 项目概况

智能化考试车既可用于考试，也可用于训练。如果没有配备电子钥匙，考车工控机启动后程序只能进入训练模式后，考车即成为训练车，不需要核对身份，评判成绩也无需上传，所以不需要与监控中心通讯，除此之外，训练过程与考试车完全一样，能真实模拟考试过程。若以后考试量增大，考车数量不能满足需要，训练车配置网卡即可用于考试。

2、 技术参数

1.基本参数

1.1车载设备人机界面采用触摸式的操作方式，屏幕采用8英寸以上高强度高亮度TFT液晶屏，计算机软件界面简洁、美观，符合用户的操作习惯，显示内容丰富，能够显示考生照片等信息。考试过程中能够实时显示扣分原因，考试结果等；安装一个遮阳罩以便较强光线下能够清晰显示。

1.2考试过程中车载设备能够提供考试员人工录入评判内容的功能，并与车载设备自动评判内容结合形成考生的最终成绩；
1.3考试车具有定位装置，当车辆进入考试项目时，系统能够精确定位车辆位置，必要时可语音自动提示考生下一步相应的动作，指导考生完成考试；
1.4考试车具备断网运行功能。考试过程能实现考试车本地化评判，在网络中断或关闭监控中心所有设备的情况下，不影响正常考试；待网络恢复后，考生考试情况信息可自动发送回中心服务器。

1.5考试车安装有专用训练程序，可以为训练的考生提供与正常考试相同的判别和计分，为考生考试提供训练方便。考试车和训练车可以在同一道路内行驶，训练车不影响考车考试，做到考训同步；
1.6考试车具有本机同步保存考试录像(含声音)功能，为每个考生的每次考试保存考试全过程录像，并能够方便的导入控制中心计算机上；
1.7考试车配备必要的安全手段，考试系统通过授权后方能启动考试功能，否则只能使用训练功能。
1.8考试车电源管理智能化，具有低电压自动报警功能，以保证整个系统的安全性；
1.9考试车具备对各传感器部件的自检功能；
车载设备工作温度：-20℃至65℃。
2.车载设备布局图

[image: image1.jpg]~ )

AHURIERE

GPSIU £ K 2%

L
LSMBRIEHL

FERRE
(BRERIEN. E9
GPSEHB )





[image: image2.emf]仪

表

盘

R

T

K

移

动

站

离

合

器

脚

刹

副

刹

安

全

带

插

座

电

瓶

车

载

音

响

车载

计算机

电器

控制箱

指

纹

仪

摄

像

头

触

摸

液

晶

屏

驻

车

制

动

器

测

量

型

天

线

2

测

量

型

天

线

1

发

动

机

转

速


3.硬件组成框图
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RTK-GPS

移动站

信号采集机箱

车载信号采集板

信号接线盒

车载传感器组

行车制动器

仪表盘信号采集

副刹车传感器

驻车制动器

安全带传感器

发动机转速传感器

门开关

音视频采集系统

车内广角监控摄像头

车内音频监控头

车载工控机

以太网接口

外部通讯接口

车载液晶屏

高亮度液晶屏

五线电阻触摸屏

视频服务器

快速漫游无线

客户端

车载音响

测量型天线


4.液晶触摸屏
8寸触摸液晶屏：采用高亮度工业级TFT彩色液晶屏，触摸屏:五线电阻式触摸屏，工作温度－20～＋70℃。功耗：<20W，屏幕分辨率：1024×768屏表面硬度：4H，使用寿命：点击500万次。
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（安装在考试车副驾驶位置）
5.车载工控机

采用无风扇加固型车载工控机，抗震性能好；采用Intel Atom 1.6G低功耗CPU, 处理能力强大，功耗低，发热量小；2G工业级CF卡作为存储设备，数据存储安全；工作温度范围宽－20～70℃，功耗：<30W。
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6.电器控制箱
完成车辆所有底层信号的采集、转换与处理工作。处理的结果通过通讯线传给车载工控机进行综合判分。电器控制箱与外围传感器使用军品航空插头连接，连接可靠，设备故障时可做到快速更换。工作温度范围宽－30～80℃，功耗：<10W。
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7.车载传感器组件

车载传感器检测精度高、技术先进、经济实用、安装方便、安全性能好, 结合差分GPS对于距离的检测精度应达到10mm+1ppm内，同理对车辆位置的检测精度也达到10mm+1ppm；对于车速的检测精度达到±0.03m/s; 系统定向精度：航向 0.1°(2m基线), 俯仰 0.2°(2m基线)，档位在熄火和驾驶状态下都能检测到。
主要采集信号有：发动机转速、安全带、门开关、离合器、行车制动器、驻车制动器、副刹车信号及各类仪表盘信号。所有信号输入接线箱，再通过军品航空插头与电器控制箱连接。
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【安全带传感器】

检测考试中是否按要求使用安全带；
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【发动机转速传感器】

检测发动机转速，用于判断熄火信号，及百米加减挡时计算档位；
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【其他信号采集装置】

刹车、手刹、离合器等。
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8.RTK-GPS移动站

1）RTK-GPS接收机

多伦DORON-5002C接收机板卡集众家之所长是目前市场上体积最小的支持双频多星（GPS+GLONASS+GALILEO）信号的高精度RTK-GPS、高性价比的OEM产品，实现了高端GPS OEM产品在结构和尺寸上的突破。
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	OEM板卡
	设备封装


9.产品特点

卓越的性能

具有高精度、高可靠性的特点，提供多种实时定位模式（DGPS、RT20、RT2），并可灵活实现从低端型号到高端型号的功能升级。世界领先的长距离RTK技术，ADVANCE  RTK专利技术的先进性主要体现在超长的基线长度和超短的收敛时间上，ADVANCE  RTK技术可以是双频接收机的基线长度增加到40KM，收敛时间在100秒之内，该技术的推出不仅增加了用户的作业范围，还增加了用户的作业效率，减少了用户的作业成本。

高度不限制

该产品不再具有18828米的高度限制，可以在任何高度使用，而其功能不会受到任何影响。

满足GPS现代化要求

该产品可以支持GPS现代化后的L2C信号

符合R0HS标准

该产品均符合欧盟的有害物质成分限制（R0HS）的规定

优势：

多星系统（GPS+GLONASS+GALILEO多系统导航定位），它可接收14-20颗卫星左右，是常规单星RTK所无法比拟的，该技术使GPS设备具备最短时间完成RTK解算与最强的抗干扰遮挡能力。
厘米级的实时定位精度；
通过利用接收机的处理器和内存资源以简化用户的系统硬件投入；
提供出众的多路径干扰识别技术，消除邻近的多路径干扰并和标识劣化的信号；
性能指标： 
定位指标：
	接收通道数
	120通道

	水平定位精度
(RMS)
	L1/L2
	1.2m

	
	RT-2
	1cm+1ppm

	信号重捕获
	L1/L2
	0.5s/1.0s（典型）

	数据更新率
	原始数据  
	5Hz（可调高到50Hz）

	
	位置数据  
	5Hz

	首次定位时间
	冷启动
	50s

	
	热启动
	35s

	授时精度(RMS)
	20ns

	速度精度(RMS)
	0.03m/s

	动态指标
	速度
	499m/s

	
	高度
	不限制

	输入电压
	建议3.3VDC

	外型尺寸
	46mm×71mm×11mm（不包括天线插座）

	重量
	<24g

	环境参数
	工作温度
	-40-85度

	
	存储温度
	-55-95度

	
	湿度
	95%无凝结

	随机振动
	MIL-STD 810F（7.7g）

	正弦振动
	IEC60068-2-6 (5g)

	典型功耗
	1W


测向指标：
	接收通道数
	120通道

	信号重捕获
	L1/L2
	0.5s/1.0s（典型）

	航向精度（RMS）
	1m   0.2度
2m   0.1度

	数据更新率
	5Hz

	首次定位时间
	冷启动
	50s

	
	热启动
	35s

	授时精度(RMS)
	20ns

	动态指标
	速度
	499m/s

	
	高度
	不限制

	输入电压
	3.3VDC

	外型尺寸
	46mm×71mm×11mm（不包括天线插座）

	重量
	<24g

	环境参数
	工作温度
	-40-85度

	
	存储温度
	-55-95度

	
	湿度
	95%无凝结

	随机振动
	MIL-STD 810F（7.7g）

	正弦振动
	IEC60068-2-6 (5g)

	典型功耗
	1W


无线数传电台
JZ872小功率无线数传模块

①含外壳﹑数据电源线﹑射频转接线（SMA-TNC座,20CM长）；

②频段：430-470MHz、功率：0.5W，空中速率：最大38400bps；

③接口速率：最大38400bps,数据接口：RS232  接头：5P座；

高精度测量型天线   

天线： 吸盘全向天线（433±4MHz,增益3.5dBi ）；

馈线：天线自带馈线3米，也可根据实际需要定做，  

馈线接口：TNC头。
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该产品集 GPS L1&L2 和 GLONASS L1&L2 双频双星测量天线，可广泛应用于大地测量、桥梁施工、海洋测量、水下地形测量等场合。采用多馈点设计，保证天线相位中心和几何中心的重合，提高测量的精度。内置低噪声放大模块，采用前置及多级滤波器滤除干扰信号，保证在恶劣电磁环境下正常工作。体积小巧。

天线特性
	频率范围   （Frequency Range）
	1565MHz－1615MHz/1217MHz－1257MHz

	输入阻抗   （Impedance）
	50Ohm

	极化方式   (Polarization)
	右旋圆极化 (RHCP)

	天线轴比   (Axial Ratio)
	<3dB

	水平面覆盖角度 (Elevation) Coverage)
	360°

	输出驻波   (VSWR)
	≤2.0

	天线单元增益 （Gain of Antenna）
	5dBi

	相位中心误差 （Phase Center Error）
	±2mm


低噪声放大器指标
	低噪放增益   (LNA Gain)
	40dB

	噪声系数   （Noise Figure）
	≤2dB

	输出驻波    (VSWR)
	≤2.0

	输入驻波   （VSWR）
	≤1.5

	增益平坦度   (Gain Flatness)
	±1dB

	输出P1dB压缩点（Pout at 1dB Gain

Compression Point)
	≥0dBm

	工作电压 (LNA Drain Voltage)
	3V-15VDC

	工作电流 (LNA Current Consumption)
	38mA -58mA

	差分传输延迟（delay）
	<10ns


结构特性
	体积
	Φ140*58MM

	射频输出接头
	TNC-C-K

	安装方式
	5/8螺纹安装

	工作温度
	-40度-85度

	存储温度
	-40度-85度


10.车载音视频监控车载端设备

考试车安装车内、车外摄像机，具备本地录像功能。车载视频图像实时传送到考试管理监控中心的计算机上显示，在监控中心可任意切换被监控考试车的视频图像；可实现对任意考试车的语音监听；支持夜间工作模式；同步保存三路音、视频录像；监控中心可对任意考试车的进行语音监听和对讲；在监控中心的监控软件界面上除显示视频图像外，监控信息还应包括考生的基本信息、照片、考试员、当前得分、扣分内容以及考试里程、考试用时、行驶距离、当前车速等信息；

10.1视频服务器
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基于TI平台开发的视频服务器，采用Linux操作系统，Davinci处理器，运行稳定可靠。采用标准H.264压缩算法，支持多种分辨率实时编码，支持多种网络协议，可以应用于多种不同领域的安防防范。

	视音频输入
	模拟视频输入
	1路，BNC接口（电平：1.0Vp-p,阻抗：75Ω），PAL/NTSC自适应

	
	模拟音频输入
	1路，BNC接口（电平：2.0Vp-p,阻抗：1KΩ）

	视音频输出
	音频输出
	1路，3.5mm音频接口（线性电平，阻抗：600Ω）

	视音频编码参数
	视频压缩标准
	H.264

	
	视频编码分辨率
	CIF/QCIF

	
	视频码率
	32Kbps-2Mbps,可自定义

	
	视频帧率
	PAL:1/16—25帧/秒，NTSC:1/16—30帧/秒

	
	码流类型
	复合流/视频流

	
	双码流
	支持

	
	音频压缩标准
	OggVorbis

	
	音频码率
	16Kbps

	外部接口
	网络接口
	1个，RJ45 10M/100Mbps自适应以太网口

	
	串行接口
	1个，RS-485串行接口（用于云台控制）
1个，RS-232串行接口（用于参数配置、设备维护、透明通道）

	
	语音对讲输入
	1路，3.5mm音频接口（电平：2.0Vp-p,阻抗：1KΩ）

	
	报警输入
	1路

	
	报警输出
	1路

	其他
	电源
	DC 12V

	
	功耗
	≤20W

	
	工作温度
	-10℃--＋55℃

	
	工作湿度
	10％--90％

	
	尺寸
	198mm(宽) ×123mm(深) ×39mm(高)

	
	重量
	≤0.5kg


10.2车内摄像机

车内采用120度广角红外线镜头，监控视野宽广，可清晰反映学员的驾驶动作，并进行录像保存。并集成红外补光灯，在夜间摄像机自动切换至红外模式，可支持夜考、夜训。见下图：
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成像器: 1/3" SONY CCD
像素: PAL:752(H)×582(V)
红外距离:15米
水平清晰度: 420TV Line
内置镜头: 3.6mm／F1.2(镜头3.6,6MM可以选择)
外壳: 银色铝合金
红外线波长: 850mm
电子快门: 1/5(1/60)-1/100,000(秒)
白平衡: 自动跟踪白平衡
信噪比: 大于52dB
最低照度: 0Lux/红外灯开启
视频输出：1.0Vp-p 75Ω
所需电源：DC12V
功率消耗：1000mA
插口：VIDEO OUT (BNC)
环境条件：温度-10℃到+60℃  

11.快速无线漫游客户端

11.1车载无线通讯客户端（DN-300T）

· 频段：IEEEb/g/n 2.4-5.8GHz

· RF功率输出(EIRP)：27dBm ；

· CPU:400 MHz；

· SDRAM: 32M ；

· 灵敏度: -88dBm@11Mbps, PER < 8%; -74dBm @ 54Mbps, PER < 10%；

· 调制方式: DSSS，OFDM；

· 自动速率选择: IEEE802.11b/g/n：6/9/12/18/24/36/48/54/72/96/108/300Mbps；

· 协议: l NSTREME,CSMA/CA，TCP/IP，IPX/SPX，NetBEUI，DHCP，NDIS3，NDIS4，NDIS5；

· 工作模式: Station、Wds、Wds-station等；

· 支持快速漫游，漫游切换点可自由设定；

· 支持数据链路自动复位; 支持DHCP Client; 支持用户隔离;

· 支持站点及使用信道侦测; 支持接收电平显示；

· 电源：DC 8-30 Volt + 5%; 2A (Max.);

· 工作温度：-30～70℃; 储存温度:-45～80℃;湿度（非浓缩）: ≤95％（非凝结）；

11.2车载无线通讯客户端漫游设置

无线基站和车载无线通讯客户端的设置都是通过专用配置程序来进行的，车载无线通讯客户端在完成基础参数配置设置后，还需要进行漫游设置，如下图所示，在车载端对基站进行MAC绑定之后，在图例1中的连接列表清单中打开访问基站的参数，在图例2中设定漫游的条件，如信号强度低于-75dBm时，进行强制漫游切换；
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12.车载系统软件

12.1车载软件功能：

· 触摸操作方式

· 考生指纹身份验证
· 约考数据实时下载

· 考试过程自动评判

· 语音提示功能

· 自动识别考试项目

· 考试成绩实时回传

· 考试视频录像和录音存储

· 专用训练功能
12.2车载操作流程
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12.3软件操作界面

考车管理程序，用于考车端用户初始化接口。主要功能是下载数据到考车；右下角显示考车号。（如下图所示）
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更新考车时间：从服务器下载时间串，更新本地时间。下载初始化：进行每个考车和考试中心数据同步。（如下图所示）
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该界面可实现两种登录方式：指纹登录或用户名、口令登录。（如下图所示）
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登录成功后，界面上显示待考考生名单。（如下图所示）
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下载的考生全部考完后点击“更新”下载新考生，考生如果下载后未上车，则点击“缺考”。（如下图所示）
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考试过程中，考试评判界面显示学员基本信息、照片、考试用时、已考项目、未考项目、得分情况、扣分原因等丰富内容，并可通过语音播报考试成绩，授权考官也可通过此界面进行人工评判。
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为了能够让考场维护人员及时了解设备状况，通过图形化的显示使设备维护人员可以快速定位故障点，为了保证考试顺利，每天考试之前考试车可以点击评判软件界面上的系统自检的进行系统检测后进行考试。
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